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Mitarbeit in der akademischen Selbstverwaltung der Universität 
 
MAYER 
 
- Sprecher Institut für Angewandte Informatik 
 
- Mitglied des Fakultätsrats Informatik 
 
 



 

Forschungsarbeiten 
 

- Aufbau einer serviceorientierten Infrastruktur für Geo-Webservices (Drittmittelprojekt, ZGeoBw/BAAINBw; 
REINHARDT, SCHMID, GALICZ) 

- Untersuchungen zur Haltung und Nutzung von Rasterdaten im Rahmen von Geo-Webservices 
(Drittmittelprojekt, ZGeoBw/BAAINBw; REINHARDT, KUNZ) 

- Geoinformation Need to Know (GIN2K), Erstellung / Nutzbarmachung eines “Body of Knowledge” für die 
Geoinformation (Drittmittelprojekt, EU; REINHARDT, HOSSAIN) 

- Anwendung eines prozessorientierten Qualitätsmodells für NIS-Daten (Drittmittelprojekt, verschiedene Versorger; 
REINHARDT, KUNZ)  

- Studie zur Zukunftssicherheit des NIS der SWM (Drittmittelprojekt, SWM, REINHARDT, SCHMID) 

- „PipeVis“ – Visualisierung von Kanälen/Leitungen und Schadstellen (Drittmittelprojekt, PPMsys; 
REINHARDT, HOSSAIN) 

- Untersuchungen zur Nutzung von Tandem-X-Daten zur Unterstützung des Katastrophenmanagements in 
Indonesien (Promotionsstipendium, indonesische Regierung, REINHARDT, TAMPUBOLON)  

- 3D-Modelle zur Einsatzplanung für urbane Operationen – 3D Beschreibung, dichte Tiefenschätzung und 
Gebäudeextraktion aus terrestrischen und UAV Bilddaten (Drittmittelprojekt, ZGeoBw/BAAINBw; MAYER, 
DRAUSCHKE, KROPAT, KUHN, MICHELINI, NGUATEM, ROTH, SCHMITZ) 

 
 

Dissertationen 
 
REINHARDT: 
 
- STEFAN WERDER: Integritätsbedingungen in Geodaten 

Zweitgutachter - Fakultät für Bauingenieurwesen und Geodäsie, Leibniz Universität Hannover 
 
MAYER: 
 
- ANDREAS KUHN: Scalable 3D Surface Reconstruction by Local Stochastic Fusion of Disparity Maps 

 
- LUDWIG HOEGNER: Automatische Texturierung von Fassaden aus terrestrischen Infrarot-Bildsequenzen. 

Zweitgutachter - Ingenieurfakultät für Bau Geo Umwelt, Technische Universität München 
 

- SEBASTIAN BEULIG: Real-time anomaly and pattern recognition in high-resolution optical satellite imagery for 
future on-board image processing on Earth observation satellites.  
Zweitgutachter - Fakultät für Luft- und Raumfahrttechnik, Universität der Bundeswehr München 

 

 

Aktivitäten in Gremien, Verbänden etc. 
 
REINHARDT: 
 

- Mitglied der Sektion Geoinformatik der Deutschen Geodätischen Kommission 

- Mitglied im FGSV (Forschungsgemeinschaft Straßenverkehr) Ausschuss „Vermessung“ 

- Stellvertretender Vorsitzender des wissenschaftlichen Beirats des Geoinfodienstes der Bundeswehr 

- Vorsitzender des Arbeitskreises „Qualitätsmanagement in der Netzdokumentation“ (unterstützt durch DVGW 
und andere Verbände) 



 

MAYER: 
 
- Chair der Arbeitsgruppe "Pose Estimation and Surface Reconstruction from Image and/or Range Data" der 

Internationalen Gesellschaft für Photogrammetrie und Fernerkundung (ISPRS) 
 
- Mitglied des Technischen Komitees (TK) der Deutschen Arbeitsgemeinschaft für Mustererkennung (DAGM) 
 
- Mitglied der Sektion Geoinformatik der Deutschen Geodätischen Kommission 
 
- Mitglied der Deutschen Geodätischen Kommission 
 

 

Lehrtätigkeit im Ausland 
 
- Einwöchiger Lehraufenthalt an der Czech University of Defense (Erasmus „Teacher exchange“) in Brno, 

Tschechien (REINHARDT) 
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Vorträge 
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2014 der DGfK, der DGPF, der GfGI und des GiN, Hamburg März 2014. 

Huang, H.: Building Recognition and Extraction from Point Clouds, Verstärkte Zusammenarbeit (IntenC): 
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         Symposium, Cork Sep 2014. 

Mayer, H.: From Camera Pose Estimation to Functional Modeling for Terrestrial and UAV Images. Geomatik 
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