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Bestimmung hochaufgeléster Gebaudemodelle mittels
fliegender Roboter

single-frequency GPS antenna

« DFG Forschergruppe
 Laufzeit: 2012 — 2015

« Hochaufl6sende Kamera auf fliegender
Tragerplattform

 Direkte Georeferenzierung in Echtzeit
durch
— Inertialsensoren
— RTK GPS
— Stereokameras

« Erzeugung georeferenzierter
Punktwolken aus Bildern
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