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Robotik im Holzbau

• 2013 – 2014 / EU + Land B.W.
• Methoden:

– Qualitätskontrolle, Deformationsanalyse, 
Kombination Laser Tracker und Laserscanner

• Kooperation mit:
‐ Institut für computerbasiertes Entwerfen
‐ Institut für Tragkonstruktionen und 
Konstruktives Entwerfen 

‐ Kuka, Landesgartenschau, 
Forst Baden Württemberg, …


